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Procesar datos hidrograficos:

ouede ser dificil
e Cierto, incluso para los usuarios expertos

* Cometemos errores. Barreras de salvaguardia los
detectan. Corregir los errores, a veces es muy costoso.

* Y sucede: de Proyecto en Proyecto.

Muchas de las

frustraciones son por el -
P e @

hecho de que el operador

step 1
(humano) debe conectar dm_da @ﬁ& Loy
todas las piezas en @—~ e
conjunto, para poder W *C' depends
obtener un resultado de L _deponcs ;
procesamiento final. =y A
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Los errores de transcripcion en
la configuracion de la
embarcacion de una aplicacion
a otra o de un sistema de
referencia de a otro.

Caris (HIPS)

XTF (.xtf)

e Defence and Security



Origenes de los errores

° Cu a n d O Se i m po rta = © - DataProcessinglog_samplexls [Compatibility Mode] - Excel ? ® —_ O X
ole FILE HOME INSERT PAGE LAYOUT FORMULAS DATA REVIEW VIEW TEAM Jonathan Beaudoin ~
datos auxiliares y no % o —
1 \ fit i
se aplican a los datos S B T oU-A s I
q Ue se d € b €. Clipboard Ff ' & Alignment Number Styles ' ' ~
. Al2 - X v fr sni v
e Cambiarla L e o o e J .
configuracion de 2 | e Dats 20160196
. 3 Moved to Convt'd | Tide Applied SvC Compute Added to| WCD
p rocesa m | e nto y n O g gz;: USBXDnve to H)E)CS (zerc;(tide) < TZE Me);ge Sur;"(‘ace Trar;(sfer Remarks & Additional Notes
activar la funcion de o 201 | X X X X x x x| X
reprocesamiento 7 e e T S
adecuada. R S S I S . -
13 2428 X X X X X X X X
. 14 2429 X X X X X X X X
* No activar el 19
reprocesamiento s
19 -
adecuado para las Ssheet1 | © 0
archivos que la
necesitan.
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Resultado #1

Buenas medidas pero el
resultado de los productos
de entrega no lo reflejan.

& Asi como la Incertidumbre Total Propagada
\.=o  (TPU), el error humano puede agravar cada

Resultado #2

Buenos resultados, pero
tomo mucho tiempo y
recursos (humanos o $SS)
para obtenerlo.

@SAAB
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Ty «QPS
Qimera - - |
Hyc(irographi(z(;Processing Evolved \
»é,p S‘;} x \§ Powered By b
A saabgroup company \ A5 QINSy
¥ : Realiza procesamiento completo de
. datos hidrograficos para la mayoria
- formatos de los sonares modernos:
= .db, .all, .s7k, .hsx, .jsf, .gsf
~ Soporte para muchos de formatos de
archivos auxiliares: SBET, PosPac, la
mayor parte de mareas y PVS
Los formatos de exportacion
" incluyen: GSF, FAU, BAG, Arc entre
otros para imagenes.
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Simplificacion

* Automatiza las actividades triviales que son
vulnerables a errores, que el ordenador
puede hacer con un mejor margen de error.
Por ejemplo:

* Transcripcion automatica
* Manejo del estado de procesamiento

* Resalta las etapas donde el humano da
valor al proceso. Por ejemplo:
* Validacion de datos: discernir entre datos Qimera
adecuados y datos erroneos. Pyt rocesing Evle

* Manejo de estado de procesamiento: maneja la

receta, y no el proceso, para obtener los datos
deseados.

e Solucidn de problemas: facilita la identificacion
y causa de los errores.

- 1 B
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 Pasos para el usuario

e Datos batimétricos tipicos para
entregas, con poco entrenamiento o
poOCa experiencia.

* Proceso dinamico

e Codifica y maneja la relacion entre lo
observado vy los resultados.

* No requiere que el usuario recuerde
cual paso se debe hacer, simplemente
gue hay un proceso que se debe
cumplir.

Qimera

HydrographigProcessing Evolved
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4
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P k*‘.« 1117720\ A b gl 2
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Demo #1: Pasos guiados

B QPS Qimera - olES

et Source Layer Tools DynamicSurface Export Help
” "
B8 BR B %o %
e x quided workflow Project Layers
V' Raw Sonar Files Vertical Exaggeration:
v 20
v 2 V' Dynamic Surfaces
v Dynami e
v 20 V static Surfaces
V| 201306 V 5d Objects
v :
V| 2013¢
v a0 48.00
v 20130 ) 8.00
v 2
v C e db 49.60
V. Processed Point Files
V Position & Motion Files 51.20
V Tides
V stations
V Strategies
V' Sound Velocity Profiles
(= ]
<
Properties & x oo
face z
Layer File: DynamicSurface.sc
PS-Data\Projects\g HwAGridData\Dynami :
> Depth Layer: | Average
ate 4_UTM _zc 1 Color by: | Height -
8 None
Shading Parameters
Opacity 100% | <
Offset: v
rface.grd
a\F d we idData\DynamicSurface Update:
Time Series Editor i
Roll >
H
QPD Files: 11
20130614_08C C_wre ) - 0001.qpd
614, e k_300 - 0001.qpd
! X 300 pd
2 4_0815_em2040C_wreck_300 - 0001.qpd
) k_400 - 0001.qpd
4 eck_400 - 0001.q;
: 400 - 0001.qpd
Properties | Job Activity  Swath Editor Time Series Multiplot  File Table  Time Series Editor ~ Water Column  Profile  Process History
Information not available. Auto Import: OFF 0 2338M8 ¥
= am— —~m= S —
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Transcripcion automatica

La mayor parte de los

formatos modernos

contienen

* Configuracion de la
embarcacion

* Perfil de velocidad del
Sonido

* Mareas

e Configuracién de
procesamiento
(Alturas de mareas vs.
GPS)

Qimera extrae toda la

informacion y configura

el procesamiento

adecuado para el

usuario. 7
Con una configuracion adecuada para el sistema de adquisicion, el post

procesamiento es muy simple. El usuarios podria empezar a validar los
datos directamente.

a Defence and Security



Demo

Project Source Layer Sgene Dynamic Surface Export
BE BRE %0 % %

Project Sources

Tools

v Raw Sonar Files
v Vv AAA
V| 20140729_114642_SMB Owens7k
V| 20140729_114826_SMB Owen.s7k
V| 20140729_115002_SMB Owen.s7k

_115559_SMB Owen.s7k
~ W/ True_North_SN265_SN10265
! Single_Swath_0014_20140810_113726_True_Northa
V| Single_Swath_0016_20140910_114520_True_Northall
v Single_Swath_0017_20140910_114906_True_North.all
V' Processed Point Files
V  Position & Motion Files
V Tides
v swations
V Strategies
V' Sound Velocity Profiles
v vV AAA

Properties
Layer Name:
Layer Type: Dynamic Surface Layer
Layer 1D
Layer Fi
Folder
size:
SD Type: 3D Dynamic Surface

Coordinate System: FP_WGS_84_UTM_zone_30N

Minimum X: 416637

Maximum X
Minimum Y:

Maximum Y:

Minimum Z: -32
Maximum Z: -2.87

GRD File: EM2040.grd

Folder: ...Users\beaudoin\QPS-Data\Pro;
Size: 133 MiB
Cell Size: 0.25

Width: 167.75 (672 columns)

Height: 119.75 (480 rows
QPD Files: 6

140729_114642_SMB C

en.qpd
20 9_114826_SMB Owen.gpd

20140729115

MB Owengpd

20140729_115157_SMB Owengpd

201407291 MB Owenagpd

2014

SMB Owengpd

Properties Swath Editor

Geo Coords (xy.2) -> (416656.1 55788259 -7.77)

Job Activity

Window  Help

(latlon) -> (50°21°20.18°N, 4*10'17.80°W)

On automatica

2: Transcripcl

QPS Qimera

Project Layers @ x
Vertical Exaggeration: 6x o i
V' Dynamic Surfaces =
v [EM2040
- o
V Sd Objects ‘®‘
Depth Layer: | Average -
Colorby: | Height -
Colormap: [ -
Highlight by:  None -
Shading Parameters.
Opacity: -
Offset: 000 3
Update: | Always -
Time Series Editor @ x
Roll - .
Time Series Multiplot  File Table  Time Series Editor ~ Water Column  Profile  Process History
Auto Import: OFF Tiles Loading: 0 2440 M8 ¥
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Manejo de estado
orocesamiento

* Empareja accion y efecto:
una actividad atomica e
indivisible.

* No se pueden hacer Output
cambios sin actualizar el
resultado (puede
actualizarse luego, pero
hay un seguro de que no
se olvidara)

Processing

Inputs

e Defence and Security



= Demo

Manejo de estado de procesamiento

- | QPS Qimera

Project Source Layer Sgene Tools DynamicSurface Export

RBABBR %o Py

Project Sources ax

Help

asdfdfsdf
V' Raw Sonar Files
y 43308_Pingelineal
V| 0017_20040617_163020_Pingeline.l
V' Processed Point Files
V. Position & Motion Files
v Tides
~ V sations
> v Modelled

tide_mod

V Strategies
V' Sound Velocity Profiles

Properties ax

Layer Name: Dyn.

Tide -
QPD Files: 3
Job Activity  Swath Editor Time Series Multiplot ~ File Table | Time Series Editor |~ Water Column  Profile  Process History

Geo Coords (xy) -> (3664815, 4756085.0) _(latlon) -> (42*56°44.54°N, 70°38'11.90°W!

Time Series Editor

Auto Import: OFF

Project Layers @ x
Vertical Exaggeration: - B
50.0 V' Dynamic Surfaces e

v Static Surfaces
55.0 V' sd Objects

v

red

C

<

Depth Layer: | Average -
Colorby: | Height -
colormap: [N ;.-

Highlight by: | None -

Parameters.

Opacity 00% -
Offset 03
Update: | Always -

== ] —
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Flujo de trabajo dinamico _ o

EVEL

PREDICTION

MoDEL

=% % ™
TIOEPRED.  MEAS.TIOE

* Manejo de estado de
procesamiento en “tiempo-real”.

* Facilitar los ajustes de configuracion
de procesamiento o realizar
validacion, y evaluar el impacto de
los cambios de inmediatamente.

* El “retorno” de informacion casi '
inmediato, reduce el tiempo de Salidas
cause y efecto.

* Esto produce un efecto “causa
estimula el razonamiento, un
componente primordial para el
proceso de aprendizaje humano.

* Esto permite el que el usuario sea
“auto-didacta”.

|II

que

Procesamiento

Entradas

e Defence and Security
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Demo
Flujo de trabajo Dinamico

QPS Qimera

Project Source Layer Scene Tools DynamicSurface Export Window Help
i [ [& &%
B8 BR B %o
Project Sources @ x Project Layers @ x
v Raw Sonar Files Vertical Exaggeration: 2x |s
V| DB (1).db
AL t vV Dynamic Surfaces <
V| DB (3)b DynamicSurface
v DB (4)dt vV static Surfaces ‘;,:'
VDB (5)db v 5d Objects o
V' DB (6)db <
v DE b —~u
v D b
DB (9)db X
v DB (10)db
V. Processed Point Files
V. Position & Motion Files
V Tides
V stations
V Strategies
v Sound Velocity Profiles
= |
m
Depth Layer: Average -
oo 4 Color by: | Height -
4 colormap: [ - |
a Highlig None
Shading
bmuer Opacity: 0% &
z Offset 0 3
Dy Update: | Always -
Time Series Editor @ %
> @ X 2
Heigh
QPD Files: 1
)8 (1)qpd
)8 (2)qpd
)8 (5)qpd
8 (6)qpd
1pd
)8 (8).qpd
) 1 -
Properties | Job Activity  Swath Editor Time Series Editor  Time Series Multiplot  FileTable  Water Column  Profile  Process History
Information not available Auto Import: OFF 2497 M8 ¥
= S —
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Post-procesando en tiempo-real

* Si la mayor parte del post procesamiento puede
ser automatizado, hay un beneficio en hacerlo
en tiempo real o en el momento.

* Qimera Live (tiempo real), le permite una
segunda opinion sobre la calidad de los datos al
momento de adquisicion.

* Podria empezar el proceso de validacion

* ¢Porque esperar estar en la oficina y darse
cuenta de los errores en la configuracion del
sistema?




|aQaPs

Flujo de trabajo dindmico para
Validacion

= -
N | | W A
e i \‘~ ’
¥ \
A ey 0 ! 2
|
v A f i)
k- A .{' ! 4
P 4} * v
A

’1 ‘."‘ “: ‘(. ;4 ; a
Para que la validacidn sea efectiva, el usuario require informacién inmediata de
como afecta los resultados, lo que esta haciendo. El flujo de trabajo dinamico,
construye de forma continua la validacion a las cuadriculas y permite validar con

confianza.

@ Defence and Security



Flujo de trabajo dina

Project Source Layer Scene Iools
Bl BB B %o

V' Raw Sonar Files
14,0801 reck_300 - 0001.db

0807_em2040C_wreck_300 - 0001.db
V. Processed Point Files
v Position & Motion Files
V Tides

v Stations

V Strategies
V Sound Velocity Profiles

SVP_00001 bsvp

Surface Edit Overview

Dynamic Surface

Demo #5:
mico para la va

QPS Qimera

lidacion

Export Window Help

@5
Project Layers &x

Vertical Exaggeration: we B

V| Dynamic Surfaces -

DynamicSurface =

v Sacmecn A

B
&
™
&
=}
&
@

&%

QA cESE
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Sweath Editor

Properties

Job Activity

Selection 32.5% ( m) X 32.5% (m) Slice Soundings: 137038 of 155106

Surface Edit Overview

File Table

Time Series Editor  Time Series Multiplot Water Column  Profile  ProcessHistory  Slice Editor

399.7 MB ¥

Tiles Loading: 0

Auto Import: OFF
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En resumen

Qimera permite una experiencia innovadora al usuario a
través de:

e Pasos guiados

* Transcripcion automatica

* Manejo de estado para procesamiento

* Flujo dindmico para el procesamiento

* Control de calidad en tiempo real (embarcacion)
* Flujo de trabajo para la validacién

Qimera reduce
* Elerror humano
* Carga del control de garantia y calidad
* Barreras de conocimiento
* Costos de entrenamiento

Qimera mejora
* Resultados de procesamiento
* Tiempos de post produccién
* Resultados de validacion

Qimera
Hydrographig:Processing Evolved \ &
V4 = P
¢ ) ' \
AR
‘(:?/‘Q VUT‘\ IH "Ay“ _w)
‘ " % -
o

; \ Powered By

A saabgroup company P3 QINSy
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Soluciones, aplicaciones y servicios para la
comunidad maritima

QINSy . e . . .
Levantamientos hidrograficos y sistemas de posicionamiento

\F/I_edelrmaU,s flisi
ISualizacion y anallsis
y QINSy
. Hydrographic data
QI mera acquisition

Procesamiento de datos hidrograficos
Qimera Qastor

Qarto Hydrographic Advanced piloting
Produccion especifica de CNE processing and navigation
evolved
Sastor _ _ Fledermaus
avegacion y acoplamiento 4D visualization &

data analysis

Connect o y .
Sistemas de distribucion de datos maritimos
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